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1 Краткая инструкция 

 

Прочитайте раздел «Безопасность» пункт 2; 

 

Выполните установку и электрические подключения пункт 5; 

 

Выполните настройки (если требуется) пункт 7. 

2 Безопасность 

Перед первым использованием изделия внимательно ознакомьтесь с настоящим 

руководством.  

   

Подбирайте правильный 

инструмент. 

Используйте 

индивидуальные 

средства защиты. 

Осторожно высокое 

напряжение. 

3 Общее описание  

3.1 Назначение 

Весовой контроллер получает сигнал с датчика веса и отображает его значение на 

своем экране, позволяет передавать сигнал на внешние устройства, например, на ПК. 

Может управлять (исполнительными механизмами) технологическими процессами с 

использованием дискретных выходов. 

  

Шаг 1 

Шаг 2 

Шаг 3 
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3.2 Технические характеристики 

Особенности:  

• Интерфейс связи RS-232; 

• Интерфейс связи RS-485; 

• Поддержка MODBUS  

 

Функции: 

• Индикация 

• Режим дозирования 1 (2 компонента - 2 скорости); 

• Режим дозирования 2 (4 компонента - 1 скорость); 

• Режим суммирования веса; 

• Сигнализация по достижению верхнего и нижнего пределов взвешивания. 

 

Параметры: 

• Питание DC5V, ≥ 120mA (8 тензодатчиков, по 350 Ом); 

• Частота преобразования 7.5\15\25\50Hz; 

• Выходной диапазон 0~±39mV; 

• Чувствительность ≥1.5uV / E; 

• Дискретность веса (1,2,5) × 10k K = (-3, -2, -1,0,1); 

• 7 разрядный вакуумно-люминесцентный дисплей; 

• Устройство опторазвязки (4DI, 6DO); 

• Блокировка клавиатуры (защита от случайной команды); 

• Аналоговый выход 4-20mA/0..10V (опция); 

• Встроенный дополнительный источник питания DC12V, 300mA; 

• Алюминиевый корпус. 
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3.3 Габаритные и присоединительные размеры 

 

4 Элементы терминала 

4.1 Дисплей 

 

Курсор Функция 

COM2 Резерв 

COM1 Признак последовательной коммуникации (MODBUS совместимый) 

RUN Отображает, когда дозирование включено 

Stable Вес стабилен 

Gross Отображает вес брутто 

Net Отображает вес нетто 

Zero Вес брутто = 0 

 
Клавиатура заблокирована 
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4.2 Кнопки 

 

Клавиши  Функции 

 

 

[Zero] Если длительно удерживать кнопку, то происходит 

обнуление текущего веса, при условии, что вес находится в 

позволенном диапазоне и остается стабильным. В противном 

случае будет ошибка. 

 
[Calibration] Используется совместно с  для входа в режим 

калибровки. 

 

[Cancel] Выход/отмена. Выход из режима калибровки или 

настройки параметров. 

 

 

Временное сохранения веса тары, после нажатия индикатор 

отображает вес нетто как нулевой. 

 
Используется совместно с  для входа в режим 

«Просмотра параметров калибровки» 

 

 

Нажмите эту клавишу для сброса веса тары, индикатор покажет 

значение настоящего веса брутто.  

 
Сдвигает курсор влево. 

 

 

[Set Points] Настройка контрольных точек. 

Вход в меню настройки параметров. 

 
Сдвигает курсор вправо. 

 

 

Запуск дозирования (действует только при режиме 

дозирования). 

 

Остановка дозирования (действует только при режиме 

дозирования) 

 
Уменьшает текущий разряд на 1. 

 

 
Используется для выбора параметра. 

 Используется с  для разблокировки клавиатуры 

 
Увеличивает текущий разряд на 1. 

Продолжение таблицы на следующей странице 
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Используется для ввода параметра 

 Используется с  для блокировки клавиатуры 

 
Ввод 

 
 

[Function]  

Функции терминала. 

4.3 Основные операции 

4.3.1 Включение 

При включении индикатор производит самодиагностику, после переходит в 

рабочий режим. В процессе самодиагностики, индикатор будет показывать скорость 

связи, тип аналогового выхода и другую информацию.  

Если есть ошибка во время самодиагностики, пожалуйста, обратитесь к главе 8. 

4.3.2 Установка прибора на ноль 

Если весы пусты, а вес на терминале не «0», нажмите кнопку . 

Вы не сможете осуществить сброс на «0» в следующих ситуациях: 

• Текущий вес находится вне допустимого диапазона сброса. При нажатии 

 отображается сообщение «_no_”; 

• Вес находится в нестабильном состоянии. При нажатии  отображается 

сообщение «E--2»; 

• Индикатор находится в режиме дозирования. При нажатии  

отображается сообщение «E--2».  

• Индикатор установлен с весом тары, символ ошибки «Е--2»; 

4.3.3 Режим взвешивания «НЕТТО» 

При помощи кнопки  можно сохранить текущий вес, как вес тары.  

Вы не сможете осуществить данную операцию при следующих ситуациях: 

• Вес находится в нестабильном состоянии. При нажатии   отображается 

сообщение «E--2»; 

• Индикатор находится в режиме отображения веса нетто. При нажатии  

отображается сообщение «E-2»; 
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• Вес брутто отрицательный. При нажатии   отображается сообщение  

«E--2»; 

• Индикатор находится в режиме дозирования. При нажатии  

отображается сообщение «E--3». 

4.3.4 Очистить вес тары 

Нажмите клавишу  , когда индикатор показывает вес нетто, затем он 

покажет вес брутто.  

Вы не можете закончить данную операцию в следующих ситуациях: 

• Индикатор находится в режиме дозирования. При нажатии  

отображается сообщение «E-3». 

4.3.5 Блокировка клавиш 

Нажмите одновременно клавиши   и  , когда индикатор находится в 

нормальном рабочем состоянии, цифры 1 и 2 появятся на правой стороне индикатора, 

которые означают, что клавиатура заблокирована. Ни одна клавиша после этого не будет 

действовать, до разблокировки. Вы не можете заблокировать клавиатуру во время 

настройки параметров или дозирования. 

4.3.6  Разблокирование клавиш 

Одновременно нажмите клавиши  и , цифры 1 и 2 на правой стороне 

индикатора, что означает, что клавиатура разблокирована. 
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5 Установка и электрические подключения. 

5.1 Эскиз задней панели терминала 

 

5.2 Подключение тензодатчиков 

К прибору возможно подключить до 8 тензодатчиков, по 350 Ом каждый. 

Маркировка Описание 

- EXC Питание – 

 - SEN Сенсорная линия – 

 -SIG Сигнал – 

 SHLD Экран 

+SIG Сигнал + 

 + SEN Сенсорная линия + 

+ EXC Питание + 

Если используется 4-проводная система подключения, то клеммы сенсорной 

линии подключаются к клеммам питания. 

Для 6-проводной системы подключения, длина сигнального провода от 

индикатора к распределительной коробке не должна превышать 50м. 
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5.3 Последовательный интерфейс 

Последовательный интерфейс поддерживает RS232 и RS485 интерфейсы 

передачи данных.  

Маркировка Описание 

A RS485 A порт 

B RS485 B порт 

GND Земля 

TXD RS232 отправление данных 

RXD RS232 получение данных 

5.4 Дискретные входы и выходы 

Дискретные входы (4DI) управляют функциями: обнулить вес; взятие тары; 

обнулить счетчик; команда «начать дозирование» или «остановить дозирование». 

Дискретные выходы (6DO) могут управлять исполнительными механизмами 

(транспортеры, задвижки, шнеки и т.д.) и передавать статусы процессов дозирования. 

Маркировка Описание 

OUT1 Выход 1 

OUT2 Выход 2 

OUT3 Выход 3 

OUT4 Выход 4 

OUT5 Выход 5 

OUT6 Выход 6 

L (+12V) Дополнительный источник питания (+12V) 

M (0V) Дополнительный источник питания (0V) 

IN1 (Start/Stop) Вход 1 

IN2 (Clear) Вход 2 

IN3 (Tare) Вход 3 

IN4 (Zero) Вход 4 
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5.4.1 Вход 

Когда входной порт и вспомогательная линия питания 0V замкнуты между собой 

— это означает, что вход считается активным. Продолжительность замыкания сигнала 

должна составлять не менее 50 мс. Во внешней входной цепи можно использовать 

переключатель, реле или транзистор. Входной ток составляет около 3 мА, ток утечки 

входного устройства не должен превышать 100 мкА. Расстояние между входным 

интерфейсом и внешним оборудованием не должно превышать 10 м. Не рекомендуется 

прокладывать соединения рядом с линиями питания переменного тока и силовыми 

кабелями. 

Подключение переключателя 

 

Подключение реле 
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Подключение через транзистор 

 

Вход активен, когда управляющий сигнал равен логической единице 

5.4.2 Выход 

Выходная цепь индикатора выполнена на транзисторе с открытым коллектором 

(OC). Транзистор открывается, когда выход активен. Максимальный потребляемый ток 

выходной цепи — 50 мА. Внешнее управляющее напряжение не должно превышать 30 

В DC. Эквивалентная схема выхода показана ниже: 

 

Как правило, в качестве выходного устройства используется реле. Индикатор 

также предоставляет вспомогательное выходное напряжение DC12V, которое можно 

использовать для прямого управления внешним реле. 
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Схема подключения выхода с использованием вспомогательного реле: 

 

5.5 Аналоговый выход (опция) 

Модуль аналогового выхода поддерживает сигналы 2-х типов - 4...20mA и 0…10V. 

Оба типа настраиваются отдельно, но не могут использоваться вместе.  При 

использовании 4...20mA максимальная нагрузка сопротивления не более 500 Ω.  

При использовании 0...10V минимальное сопротивление нагрузки должно быть 

не менее 100 k Ω. 

Маркировка Описание 

4~20mA () Токовый выход 

GND Общий 

0~10V () Выход по напряжению 
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6 Калибровка 

Любые новые весы после монтажа и подключения к весовому терминалу должны 

пройти процедуру калибровки. Данный весовой терминал поддерживает 3 способа 

калибровки: 

• Калибровка эталонными гирями (рекомендуется); 

• Ручной ввод коэффициентов веса; 

• Калибровка по параметрам датчика. 

Примечания:  

1) если нет возможности выполнить калибровку эталонными гирями, вы можете 

использовать два других способа, но обратите внимание, что в таком случае 

погрешность будет больше, чем при калибровке гирями. 

2) при калибровке выключатель калибровки (DIP) должен быть в положении ON. 

Выключатель калибровки расположен в нижнем левом углу с лицевой стороны 

индикатора. Чтобы открыть крышку, необходимо покрутить винт против часовой стрелки. 

 

Функции кнопок при настройке параметров: 

 
Вернуться в предыдущее меню, выход из режима калибровки, отмена; 

 
Переместить курсор налево на один разряд; 

 
Переместить курсор направо на один разряд; 

 
Уменьшить разряд на единицу; 

 
Увеличить разряд на единицу; 

 
Подтвердить введенные данные. 

 

ON: калибровка разрешена, если сдвинуть переключатель DIP направо. 

OFF: калибровка запрещена, если сдвинуть переключатель DIP влево. 
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6.1 Блок-схема калибровки весов 

 

Шаг 1: Для перевода в 

режим калибровки, 

переключатель DIP надо 

переключить в состояние 

ON. (подробнее см. 

выше) 

Шаг 2: Нажмите   + 

. 

Шаг 3:  для выбора 

значения X 
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6.2 Х=0. Калибровка эталонным весом 

 

Проверьте положение переключателя DIP – ON 

(положение справа).   

1) Войдите в калибровку эталонным весом, выбрав 

[CAL 0].  

2) Введите пароль [2008].  

3) Настройте дискрету (d). Это цена деления, 

определяется точностью весов. Для смены цены 

деления нажмите .  

4) Введите значение НПВ.    

НПВ зависит от грузоподъемности весов.  

5) Очистите весы. Зафиксируйте код нуля. 

6) Поместите эталонный вес на платформу.    

7) Введите значение эталонного веса, 

установленного на весах.  

[PASS] Калибровка завершена, нажмите  для 

перехода в режим взвешивания.  

 

8*) При необходимости, для повышения точности 

выполните калибровку вторым эталонным 

весом. Добавьте вес. После стабилизации 

нажмите  для подтверждения. 

9*) Введите значение эталонного веса, 

установленного на весах.  

 

Отображается фактический вес калибровки  

и завершается калибровка.  

 

Внимание: не забудьте поставить переключатель 

DIP в положение OFF (слева), индикатор 

перейдет в режим взвешивания. 

 

* Действие рекомендуется пропустить для 

нормальных весовых систем. Калибровка 

вторым эталонным весом выполняется для 

систем с плохой линейностью. 
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6.3 Х=1. Калибровка с ручной подстановкой коэффициентов 

 

Проверьте положение переключателя DIP - ON.  

1) Войдите в калибровку, выбрав [CAL 1]. 

2) Введите пароль [2008].  

3) Настройте дискрету (d). Это цена деления, 

определяется точностью весов. Для смены значения 

нажмите . 

4) Введите наибольший предел взвешивания.  

5) Введите параметр 1*. 

6) Введите параметр 2*. 

Следующий шаг зависит от значения [PARA1]. 

Если [PARA1]=1, [PARA3] и [PARA4] не имеют смысла. 

Если [PARA1]=2, то перейдете к «Параметру 3». 

7) Введите параметр 3*. 

8) Введите параметр 4*. 

9) Введите параметр 5*. 

 

Внимание: не забудьте поставить переключатель DIP в 

положение OFF (слева), индикатор перейдет в режим 

взвешивания. 

 

 

*Подробнее о значениях параметров калибровки можно 

прочитать в пункте 6.6. 
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6.4 Х=2. Калибровка по параметрам датчика 

 

Проверьте положение переключателя DIP - ON.  

1) Войдите в калибровку, выберите [CAL 2]. 

2) Введите пароль [2008].  

3) Настройте дискрету (d). Это цена деления, 

определяется точностью весов. Для смены значения 

нажмите . 

4) Введите НПВ.  

5) Введите суммарный вес нагрузки датчиков, например:  

4 датчика, нагрузка 2000, ввод [8000] 

6) Введите чувствительность, например, 2mV / V, поэтому 

ввод 2.00000. 

 

Внимание: не забудьте поставить переключатель DIP в 

положение OFF (слева), индикатор перейдет в режим 

взвешивания. 

 

6.5 Примечание к калибровке 

При необходимости отдельно калибровать 0, можно начать процедуру 

калибровки весом и когда будут отображено AddLd1 , нажать , чтобы выйти. 

При калибровке по параметрам можно выполнить калибровку ноля изменяя 

параметры PARA5, его необходимо подобрать опытным путём. 

После завершения калибровки верните переключатель DIP в исходное положение. 

6.6 Просмотр параметров калибровки. 

После каждой калибровки, в группе параметров 1 можно просмотреть записи в 

прилагаемой форме. 

a. Одновременно нажмите кнопку  и кнопку , индикатор покажет [GROUP 1]. 

b. Нажмите клавишу , отобразится [PARA1 х], х=1 или x=2. 

c. Нажмите , отобразится [PARA2], затем отобразится его значение [X. XXXXXX]. 
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d. Нажмите клавишу , отобразится [PARA3], а затем его значение [X. XXXXXX]. 

e. Нажмите клавишу , отобразится [PARA4], а затем его значение [XXXXXXX]. 

f. Нажмите клавишу , отобразится [PARA5], а затем его значение [XXXXXXX]. 

g. Нажмите клавишу , отобразится [PARA6], а затем его значение [XX]. 

h. Нажмите клавишу , отобразится [PARA7], а затем его значение [XX]. 

i. Нажмите клавишу , отобразится [PARA8], а затем его значение [XX]. 

Значение соответствующего параметра: 

[PARA1]: 1 - означает калибровка одной секции, 2 - означает калибровка двух секций; 

[PARA2]: калиброванный коэффициент первой секции; 

[PARA3]: калиброванный коэффициент второй секции; 

[PARA4]: код точки загрузки; 

[PARA5]: код в нулевой точке; 

[PARA6 ~ 8] является внутренним параметром, когда [PARA1] = 1, [PARA3] и [PARA4] не 

имеют смысла. 

7 Настройка параметров 

[GROUP 2] - настройка параметров терминала; 

[GROUP 3] - последовательный параметр связи; 

[GROUP 4] - ON-OFF выходной параметр; 

[GROUP 5] - аналоговый выходной параметр. 

Одновременно нажмите   и кнопку  , войдите в настройки 

параметров. Нажмите клавишу  , чтобы выбрать группу параметра, нажмите 

клавишу , чтобы попасть в группу связанного параметра. 

7.1 Настройка параметров терминала (GROUP 2) 

[GROUP 2] 

[21    X] Выбор частоты 

преобразования (Гц) 

X = 7,5 \ 15 \ 25 \ 50; 

[22    X] Взятие тары X = 0 – запрещено; 

X = 1 – разрешено. диапазон тары составляет 100% 

полной шкалы; 

Продолжение таблицы на следующей странице 
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[23    X] Запрет сброса тары X = 0 – запрещает; 
X = 4 – диапазон установки прибора на ноль 
составляет ± 4% FS; 
X = 10 – диапазон установки прибора на ноль 
составляет ± 10% FS; 
X = 20 – диапазон установки прибора на ноль 
составляет ± 20% FS. 

[24    X] Настройка 

автоматического 

прослеживания ноля 

X = 0 – запрещает; 

Х = 0,5 – автоматическое прослеживание 0.5d/sec; 

X = 1 – автоматическое прослеживание 1d/sec; 

X = 3 – автоматическое прослеживание 3d/sec. 

[25    X] Проверка на 

стабильность 

X = 0 – проверка запрещается; 

X = 0,5 – коридор стабильности 0.5d; 

X = 1 – коридор стабильности 1d; 

X = 3 – коридор стабильности 3d. 

[26    X] Цифровые опции 

фильтра. 

X = 0 ~ 7; 

Чем больше номинал, тем сильнее фильтрация. 

[27    X] Автоматическая 

очистка нулевого 

диапазона при 

включении 

X = 0 – запрещает; 

X = 4 – диапазон ± 4% FS; 

X = 10 – диапазон ± 10% FS; 

X = 20 – диапазон ± 20% FS. 

7.2 Параметры связи (GROUP 3) 

[GROUP 3] 

[31    X] Скорость Дополнительная скорость передачи данных:  

1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400; 

[32    X] Формат данных X = 7 – значение данных 7 битов; 

X = 8 – значение данных 8 битов. 

[33    X] Четность X = 0 – нет 

X = 1 – нечетный 

X = 2 – четный 

[34    X] Контрольная сумма X = 0 – не передает контрольную сумму; 

X = 1 – передает контрольную сумму. (в режиме 

непрерывного вывода 1). 

[35    X] Режим передачи 

данных 

X = 0 – Modbus совместимый режим; 

X = 1 – Непрерывный режим вывода 1; 

X = 2 – Непрерывный режим вывода 2; 

X = 3 – Резерв 

[36    X] Настройка адреса Установка адреса, диапазон адреса 0 ~ 99. 

[37    X] Резерв  

[38    X] Выбор Modbus 

интерфейса 

X = 232 – RS232 шина; 

X = 485 – RS485 шина. 
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7.3 Параметры модели аналитического взвешивания (GROUP 4) 

[GROUP 4] 

[41    X] Настройка 

параметров 

включения и 

выключения 

X = 0 – Режим дозирования: 2 материала, 2 скорости; 

X = 1 – Режим дозирования: 4 материала, 1 скорость; 

X = 2 – Режим фиксированного значения; 

X = 3 – Верхний и нижний предел режима. 

[42    X] Настройки 

отображения 

(только для 

дозирования) 

X = 0 отображение общего веса в течение процесса; 

X = 1 отображения веса нетто одного материала во 

время процесса. 

7.3.1 Описание моделей 

Модель А (X = 0). Два материала две скорости питания: 

 

Индикатор отображает вес НЕТТО текущего материала. Запуск/остановка процесса 

осуществляется при помощи кнопки /  или дискретного входа “IN1”. 

Примечание 1: При превышении допустимого пере/недовеса, будет «мерцать» выход OUT5. 

Для продолжения нажмите кнопку  или подайте сигнал на дискретный вход “IN2”. Для 

отключения функции контроля пере/недовеса, установите допустимый пере/недовес 

равный 0. 
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Модель B (X=1). Четыре материала, 1 скорость: 

 

Индикатор отображает вес НЕТТО текущего материала. Запуск/остановка процесса 

осуществляется при помощи кнопки /  или дискретного входа “IN1”. 

Примечание 1: Контроль пере/недовеса и работы выхода OUT5 работает аналогично модели 

А. 

Модель C (X = 2). Контроль уровня: 

 

"OUT5" и "OUT6" не используются. 
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Модель D (X = 3). Верхний, нижний пределы: 

 

"OUT5" и "OUT6" не используются. 
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7.3.2 Настройка контрольных точек, моделей. 
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7.4 Настройка аналогового выхода (GROUP 5) 

[GROUP 5] 

[51   х] Тип выходного 

сигнала. 

X = 0, нет моделирования значения выходного параметра, 

дополнительные единицы. 

X = 4-20mA 

X = 0-10В 

[52   х] Значение выходного 

сигнала. 

X = 0, вес брутто. 

X = 1, вес нетто. 

[0  FAS] Грубая регулировка 

нуля. 

Нажмите   для увеличения значения, 
соответствующего нулевому весу. 

Нажмите   для уменьшения значения, 
соответствующего нулевому весу. 

Нажмите   для выхода и возврата к предыдущему 
шагу. 

Нажмите   для подтверждения введенного 

значения и перехода к точной настройке нуля. 

[0  SLO] Точная регулировка 
нуля. 

Нажмите   для увеличения значения, 
соответствующего нулевому весу. 

Нажмите   для уменьшения значения, 
соответствующего нулевому весу. 

Нажмите   для выхода и возврата к грубой 
настройке нуля. 

Нажмите   для подтверждения введенного 
значения и перехода к настройке максимального веса. 

[S   FAS] Грубая регулировка 
максимального веса. 

Нажмите   для увеличения значения, 
соответствующего максимальному весу. 

Нажмите   для уменьшения значения, 
соответствующего максимальному весу. 

Нажмите   для выхода и возврата к точной 
настройке нуля. 

Нажмите   для подтверждения введенного 
значения и перехода к точной настройке максимального 
веса. 

[S  SLO] Точная регулировка 
максимального веса. 

Нажмите   для увеличения значения, 
соответствующего максимальному весу. 

Нажмите   для уменьшения значения, 
соответствующего максимальному весу. 

Нажмите  для окончания калибровки. 

Нажмите   для подтверждения введенного 
значения и перехода к грубой настройке максимального 
веса. 
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8 Коды ошибок 

8.1 Расшифровка кодов ошибок 

п/п Дисплей Возможная причина Решение 

1 E - - 1 Код ошибки калибровки.  

2 E - - 2 Неправильная операция: 

Запрещенная нулевая или 

динамическая функция тары, 

или тара функционирует в 

запрещенном статусе, чтобы 

нажать кнопку TАРА. 

 

3 E - - 3 Запрещение функции тары.  

4 E - - 4 Резерв  

5 E - - 5 Неправильное подключение 

сигнального провода кабеля. 

Проверить кабель датчика и 

правильность подключения; 

этот символ отображается 

только при процессе 

калибровки. 

6 E - - 6 Недостаточно чувствительности 

датчика. 

 

7 E - - 7 Ошибка ввода данных. Этот символ появляется только 

при калибровке, введите 

данные отличные от 0 и меньше, 

чем допустимый предел. 

8 - n o- Превышен нулевой диапазон. 

Обнуление веса невозможно. 

 

9 o v e r  Перегрузка  

10 ADC-Err Неисправность АЦП. Замена платы. 
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Приложение №1. Непрерывный режим вывода 1 

Непрерывный режим вывода составляет 18 байт. 

Данные параллельно поступают на линии шин RS232 и RS485. 

Непрерывный режим вывода 1 

STX A B C X X X X X X X X X X X X CR CKS 

1 2 3 4 5 6 

В которых: 

1. <STX> ASCII флаг инициализации (02H); 

2. Статус A, B, C; 

3. Значение веса - вес брутто или - вес нетто (в зависимости от настроек 

параметров передачи данных); 

4. Значение тары; 

5. <CR> ASCII возвращаемый символ (ODH); 

6. <CKS> Контрольная сумма; 

 

 

Статус слова A 

Биты 0, 1, 2 

0 1 2 Позиция от десятичной точки 

0 

1 

0 

1 

1 

1 

0 

0 

0 

0 

1 

1 

0 

0.0 

0.00 

0.000 

Биты 3, 4 

3 4 Дискретность веса 

1 

0 

1 

0 

1 

1 

X1 

X2 

X5 

Бит 5 Значение константы 1 

Бит 6 Значение константы 0 
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Статус слова B 

Биты Функция 

0 G.W.=0, N.W.=1 

1 Знак веса: Плюс=0, Минус=1 

2 Перегрузка = 1. Норма=0 

3 Вес не стабилен = 1. Вес стабилен = 0 

4 Значение константы 1 

5 Значение константы 1 

6 Значение константы 1 

 

Статус слова C 

0 Значение константы 0 

1 Значение константы 1 

2 Значение константы 0 

3 Значение константы 0 

4 Значение константы 0 

5 Значение константы 1 

6 Значение константы 0 

Приложение №2. Непрерывный режим вывода 2 

Данные параллельно поступают на линии шин RS232 и RS485. 

Постоянная передача значения веса. Каждый набор данных включает в себя 8 фреймов, 

первый фрейм — это начальные данные "=", далее следуют следующие 7 фреймов; при 

положительном весе фрейм символа "0", при отрицательном весе фрейм символа "－". 

Если вес – целое число, то в старшем бите веса отображается символ "0", если десятичная 

дробь, то "－". 

Первоначальный Символ Символ Вес 

= 0 или — Старший бит     Младший бит 

Например: 

Индикатор отображения: "12345", последовательный порт передает данные "= 0012345"; 

Первоначальный символ Символ Вес 

= 0 0 1 2 3 4 5 

Индикатор отображения: "1234,5", последовательный порт передает данные "= 01234,5"; 
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Первоначальный символ Символ Вес 

= 0 1 2 3 4 . 5 

Индикатор отображения: "-1234,5", последовательный порт передачи данных "=- 1234,5". 

Первоначальный символ Символ Вес 

= — 1 2 3 4 . 5 

Приложение №3. Modbus совместимый режим связи 

Когда параметр [3,5 = 0], выбран Modbus совместимый режим связи. Интерфейс 

RS232 или RS485 выбирается при помощи джампера JMP1 на монтажной плате. При этом 

данные последовательного порта устанавливаются как 8 битов данных, без контроля 

четности, 1 стоповый бит. Скорость порта настраивается вручную в настройках 

параметров связи. 

MODBUS – является master-slave протоколом, в котором терминал является slave-

устройством, управляемым системой. Формат данных — режим RTU, поддержка 

функций 03 и 06. 

Регистр хранения 40001, адрес данных в информации — регистр 0000. Область 

кода функции — это операция, предусмотренная типами регистра хранения. Таким 

образом, «4XXXX» — это тип адреса по умолчанию. 

Использование функции 03 может считывать максимум 4 непрерывных 

внутренних регистра за один раз. 

Адреса карты программирования Modbus: 

Адрес Описание Примечание 

40001 Вес брутто Только чтение 

40002 Тара Только чтение 

40003 Вес нетто Только чтение 

40004 Отображение Только чтение 

40005 Позиция от десятичной точки Только чтение* 

40006 Вес брутто (с порядковым номером) Только чтение** 

40007 Тара (с порядковым номером) Только чтение** 

40008 Вес нетто (с порядковым номером) Только чтение** 

40009 SP1 (с порядковым номером) Чтение\запись 

40010 SP2 (с порядковым номером) Чтение\запись 

40011 SP3 (с порядковым номером) Чтение\запись 

Продолжение таблицы на следующей странице 
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Адрес Описание Примечание 

40012 SP4 (с порядковым номером) Чтение\запись 

40013 DR1 (с порядковым номером) Чтение\запись 

40014 DR2 (с порядковым номером) Чтение\запись 

40015 PR1 (с порядковым номером) Чтение\запись 

40016 PR2 (с порядковым номером) Чтение\запись 

40017 PR3 (с порядковым номером) Чтение\запись 

40018 PR4 (с порядковым номером) Чтение\запись 

40019 TOL1 (с порядковым номером) Чтение\запись 

40020 TOL2 (с порядковым номером) Чтение\запись 

40021 TOL3 (с порядковым номером) Чтение\запись 

40022 TOL4 (с порядковым номером) Чтение\запись 

40023 D_T1 (0-9 секунд) Чтение\запись 

40024 D_T2 (0-9 секунд) Чтение\запись 

40025 D_T3 (0-9 секунд) Чтение\запись 

40026 D_T4 (0-9 секунд) Чтение\запись 

40027 0 Zero Clear Запись 

 1 Tare Запись 

2 Clear Запись 

3 Start Запись 

4 Stop  Запись 

5   

6   

 Другие не используются 

* Значение может быть 0, 1, 2, 3. 

** Когда данные веса являются Real или превышают диапазон Integer （＞32767）, тогда 

нужно прочитать число индексации. Индексация числа показывает, как вес, деленный на 

индексное число, а затем умноженный на десятичный множитель 10-x, чтобы получить 

вес. 

Например, текущий вес составляет 876.8 кг, дискретность составляет 0.2кг. Таким 

образом, кодировка веса будет 876.8/0.2=4384. Цена деления 2, десятичная точка 1, это 

означает один десятичный знак. Таким образом, вес равен 4384×2×10-1=876,8 кг. 
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Приложение №4. Заводские параметры по умолчанию 

GROUP 2 Настройка параметров терминала Параметры по умолчанию 

21 Выбор частоты преобразования 7.5 

22 Тара/Операция Тара 1 (разрешено) 

23 Диапазон обнуления 20% 

24 настройка автоматического отслеживания 

ноля 

0.5d 

25 Проверка на стабильность 3d 

26 Цифровые опции фильтра 2 

27 Автоматическое обнуление веса при 

включении 

4% 

GROUP 3 Параметры связи 

31 Скорость передачи 9600 

32 Формат данных 8 

33 Контрольный бит 0(без проверки) 

34 Контрольная сумма 0 (без передачи) 

35 Режим передачи данных 2 (непрерывный режим 

передачи 2 ) 

36  Адрес 2 

37 Резерв 0 

38 Modbus интерфейс 485 

GROUP 4 Параметры входов\выходов 

41 Настройка параметров включения и 

выключения 

2 (режим фиксированного 

значения) 

42 Настройки отображения 1 (отображение веса нетто 

одного материала, при 

дозировке) 

GROUP 5 Настройка аналоговых выходов 

51 Тип выхода интерфейс: 4-20mA 

52 Режим выхода 0 (соответствующие данные 

Вес брутто) 
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Совместимость руководства по эксплуатации 

Текущая Версия руководства по эксплуатации Прошивка 

✓ 1.05 1.01-1.06 

Гарантия 

Мы предоставляем один год гарантийного обслуживания с даты продажи 

оборудования на все поломки без видимых признаков вмешательств (самостоятельный 

ремонт и т.п.) и в условиях правильной эксплуатации. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Внимание: мы постоянно улучшаем наше оборудование, поэтому данное руководство может 

несущественно отличаться от поставляемого оборудования. При обнаружении несоответствия 

обратитесь к производителю за новой версией документации или получите консультацию. 

 


